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PREHILAD KONCOVYCH SPINACOV
A SPINACICH JEDNOTIEK

AP séria (plastové) DP séria (plastové)
Sirka 30mm Sirka 50 mm

202
okamihova
2NC

Z11=KS10-03
okamihova

TNO+1NC

w02 Typ hlav T Typ hlav T
neokamihova
2NC AM séria (kovové) DM séria (kovové)

Sirka 30mm Sirka 50mm

W20
neokamihova
2NO

neokamihova
bez presahu
TNO+1NC

X 11=KS 10-01

neokamihova
s presahom
TNO+1NC

Y 11=KS 10-02 Typ hlav F Typ hlav F

wo3

neokamihova
3NC BP séria (plastové) BM séria (kovové)

p
Adaptér Sirka 40 mm Sirka 40 mm

W30
neokamihova
3NO

neokamihova
bez presahu
TNO+2NC

X12

neokamihova
bez presahu
2NO+1NC

X21

Typ hlav H Typ hlav E

Koncové spinace oznacené v katalégu a na typovom 3titku symbolmi:

@ - maijui natené rozopnutie, v spinacom diagrame st konkrétne body rozopnutia ozna¢ené bodkou
(U KS ovlddanych pruZinou nie je moZné plohu rozopnutia presne definovat.)

% — nemaiji ndtené rozopnutie, nakolko u S| W20 a W30 su v kludovej polohe uZ kontakty rozopnuté

Zb — koncové spinace maju elektricky oddelené pohyblivé kontakty

Pripojovaci prierez vodi¢ov 0,75 +2,5 mm?2.

Séria: AP, DP, SP, AM, DM, SM — utesnovaci rozsah pre kdble 5,5+9mm (vyvodka Pg11).

Séria: BP, BM — utesnovaci rozsah pre kable 8 +12mm (vyvodka M20).

Série DP a DM je moZné vyuZit na slu¢kovanie vdaka vyvodkdm na oboch stranach.

Priklad spinacieho diagramu okamihovej S| Z11

Okamih zopnutia a rozopnutia kontaktov S| prebieha S ——
v ro6znych polohéch spinacej drahy. =
Priklad spinacieho diagramu neokamihovej SJ Y11 —

Okamih zopnutia a rozopnutia kontaktov S] prebieha
v rovnakych polohdéch spinacej drahy.



KONCOVE SPINACE - prehlad a vieobecné informéacie

PLASTOVE SPINACE - IP 65

Prehlad a technické parametre
AP Sirka 30 mm
DP Sirka 50 mm
BP Sirka 40 mm

KovoVE sPINACE - IP 66

Prehlad a technické parametre
AM Sirka 30 mm
DM Sirka 50 mm
BM Sirka 40 mm

BEZPECNOSTNE SPINACE - IP 65, IP 66
Bezpecnostné plastové KSSP - IP 65

Bezpecnostné plastové s resetom KSAP - IP 65
Bezpecnostné kovové ovladané tahom KSSM - IP 66
Princip nastavenia KSSM s resetom

PLASTOVE A KOVOVE KONCOVE SPINACE
S PRIVODNYM KABLOM - IP 67 Séria KSEP1G a KSEM1G

KovoVE sPINACE - IP 66 - SERIA KS 10

Prehlad a technické parametre
KS 10-xx

KovoVE sPINACE PRE VYSOKU PRUDOVU
A MECHANICKU ZATAZ - IP 54 - SERIA UEX 10G

CKayaHo c caTa UHTepHeT MaraauHa https://axiomplus.com.ua/




Koncové spinace

becne informacie

Vseobecné technické udaje

Specifikacie, smernice a normy

Vyrobky SEZ DK a.s. uvedené v tomto katalégu su
skonstruované a vyrabané v sudlade s pravidlami sta-
novenymi v medzinarodnych publikaciach 1EC a v
eurépskych normach EN.

Medzinarodné Specifikacie

Medzinarodna elektrotechnickda komisia (IEC),
ktord je stcastou Medzinarodnej organizacie pre
normalizaciu (1SO), vyddva publikacie IEC, ktoré po-
sobia ako zaklad pre svetovy trh.

Eurépske Specifikacie

Eurépske normy sa len malo lisia od medzindrod-
nych noriem IEC a pouZivaju podobny systém cislo-
vania. To isté plati pre Statne normy. Rozporné Stdtne
normy sa rusia.

Eurépske smernice

Zaruka vol'ného pohybu tovarov v ramci Eurépske-
ho spolocenstva predpoklada odstranenie v3etkych
rozdielov v predpisoch medzi ¢lenskymi Statmi. Eu-
répske smernice stanovuju spolo¢né pravidla, ktoré
su zahrnuté v legislative kazdého Statu, pricom pred-
pisy, ktoré su s tymito pravidlami v rozpore sa rusia.

V tejto oblasti existuju tri hlavné smernice:

° Smernica 73/23EHS pre nizkonapatové zariade-
nia, v zneni smernice 93/68/EHS, ktora sa tyka
elektrickych zariadeni s napatim 50 az 1000V pre
striedavy prad a 75 aZ 1500V pre jednosmerny
prud. Tato smernica urcuje, Ze zhoda s poZiadav-
kami, ktoré stanovuje, sa ziskava, ked' sa zariadenie
zhoduje s normami harmonizovanymi na eurdp-
skej drovni: pre koncové spinace st to normy EN
60947-1 a EN 60947-5-1.

° Smernice pre strojové zariadenia 89/392/EHS,
91/368/EHS, 93/44/EHS, 93/68/EHS — urcu-
ja hlavné poziadavky pre bezpecnost a ochranu
zdravia, ktoré sa tykaju konstrukcie a vyroby stro-
jovych a inych zariadeni vratane bezpecnostnych
komponentov v krajinach Eurépskej anie.

° Smernica 89/336/EHS pre elektromagnetickd
kompatibilitu, v znenismernice 92/31/EHS a smer-
nice 93/68/EHS, ktoré sa tykaja vietkych elektric-
kych zariadeni, ktoré mézu sposobit elektromag-
netické rusenie.

Vyznam oznacenia CE

Oznacenie CE:

° nesmie byt zamienané s oznacenim kvality.

° umiestnené na vyrobku je dokladom zhody s eu-
répskymi nariadeniami tykajdcimi sa tohto vyrobku.

° je stcastou administrativnych postupov a zarucuje
vol'ny pohyb vyrobku v rdmci Eurépskeho spolo-
censtva.

Eurépske normy

° EN 50041
Spinacie a riadiace zariadenia nizkeho napdtia na
priemyselné Ucely. Ovladacie spinace. Polohové
spinace 42,5 x80. Rozmery a parametre.

° EN 50047
Spinacie a riadiace zariadenia nizkeho napdtia na
priemyselné Gcely. Ovladacie spinace. Polohové
spinace 30x55. Rozmery a parametre.

° EN 60947-1
Nizkonapatové spinacie a riadiace zariadenia.
Cast 1: Veobecné pravidla.

° EN 60947-5-1
Nizkonapatové spinacie a riadiace zariadenia. Cast
5-1: Pristroje riadiacich obvodov a spinacie prvky.
Elektromechanické pristroje riadiacich obvodov.

° EN 60529 Stupne ochrany krytom (IP kéd).

°© EN 61058-1
Spinace na spotrebice. Cast 1: Vieobecné poZia-
davky.

Harmonizované eur6pske normy

Tieto normy su spolo¢né pre vietky krajiny Eurép-
skej Unie a EFTA (eurépskej z6ny vol'ného obchodu).
Boli pripravené (projekt prEN) a zapisané (konec-
ny text EN) eurépskymi vybormi pre normalizaciu
CEN alebo CENELEC. Harmonizované eurépske nor-
my boli navrhnuté tak, aby bolo mozné urcit, ktoré
pravidld a technické prostriedky sa maju pouZit na
splnenie hlavnych bezpecnostnych poZiadaviek pre
strojové zariadenia a tym zarucit zhodu so smerni-
cou pre strojové zariadenia. DodrZanie harmonizo-
vanych eurépskych noriem je predpokladom zhody
s prisluSnou smernicou.

Eurépske normy, ktoré sa vztahujd na bezpec¢nost
strojovych zariadeni sa delia do skupin (typy A, B
a Q).



Koncové spinace

becne informacie

Normy typu A — zdkladné normy:

stanovuju zasady kon3trukcie a vieobecné aspekty
pIatne pre vietky typy strojovych zariadeni.

EN ISO 12100

Bezpeclnost strojov. Vieobecné zasady konstruova-

nia strojov. Posudzovanie a zniZovania rizika.
° EN 60204-1

Bezpeclnost strojovych zariadeni. Elektrické zaria-

denia strojov. Cast 1: Vieobecné poziadavky
° EN ISO 13849-1

Bezpeclnost strojov. Bezpecnostné Casti riadiacich

systémov. Cast 1: Vieobecné z4sady navrhovania
° EN ISO 14119

Bezpeclnost strojov. Blokovacie zariadenia ochran-

nych krytov. Zasady navrhovania a vyberu

Normy typu C:

Osobitné normy alebo normy pre skupiny strojo-
vych zariadeni, ktoré uvadzaji podrobné bezpec-
nostné 3pecifikacie vztahujlce sa na zariadenie ale-
bo skupinu zariadeni.

° EN 81-1+A3

Bezpecnostné pravidla na konstrukciu a montéaz

vytahov. Cast 1: Elektrické vytahy.

Terminolodgia
Dvojita izolaciad

Elektrické zariadenia triedy ochrany Il su konstru-
ované s dvojitou izolaciou. Toto opatrenie spociva
v zdvojeni funk¢nej izolacie pridanim dal3ej izolac-
nej vrstvy pre odstréanenie rizika Urazu elektrickym
pradom, vdaka comu nie je potrebnd ina ochrana.
Ziadna vodivé Cast »dvojito izolovaného” materialu
by nemala byt pripojenéd na ochranny vodic.

Nutené rozopinanie &

Koncovy spinac s jednym alebo viacerymi kontak-
tami vybavenymi funkciou ndteného rozopnutia ma
natené rozopinanie, kedy spinaci prvok zabezpeci
Gplné rozopnutie kontaktu. Pre pohyb, ktory oddelu-
je kontakty, musi existovat ndteny pohon, bez akého-
kol'vek pruzného elementu (napriklad pruzin) medzi
pohyblivymi kontaktmi a hrotom odpaéjacieho ¢lena,
na ktory pdsobi odpajacia sila.

Nuatené rozopinanie sa logicky nevztahuje na S|
W20 a W30. Koncové spinace s nitenym rozopina-
nim mo6Zu byt vybavené okamihovymi alebo neoka-
mihovymi kontaktnymi prvkami. Ak sa mé na tom
istom ovlddacom spinaci s ndtenym rozopinanim
pouZivat viac kontaktov, musia byt navzajom elek-
tricky oddelené.

Kazdy ovladaci spina¢ s ndtenym rozopinanim
musi byt na vonkajsej strane oznaceny neodstrani-
tefnym symbolom: &

Okamihové kontakty

Okamihové kontakty si charakterizované polohou
prepnutia, ktora sa liSi od pracovnej polohy (rozdie-
lovy pohyb). Okamihové rozpojenie pohyblivych
kontaktov je nezavislé od rychlosti ovladacieho prv-
ku spinaca a prispieva k pravidelnej elektrickej pre-
vadzke aj pri nizkych rychlostiach odpdjacieho ¢lena
spinaca.

stav pokoja zmena kontaktu  nutené rozopnutie

Neokamihové kontakty

Neokamihové kontakty su charakterizované polo-
hou rozopnutia, ktord je rovnaka ako pracovna polo-
ha. Rychlost ovlddacieho prvku spinaca priamo pod-
mierfiuje pohybovu rychlost kontaktov.

stav pokoja Uplné uzavretie

Tvar kontaktov podla EN 60947-5-1

Prepojovacie kontaktné prvky so Styrmi svorkami
musia byt oznacené prislusnymi neodstranitelnymi
symbolmi Za alebo Zb tak ako je uvedené v nasle-

dovnych diagramoch:
ﬁ
H Za v— 13'...-?1% Zb
—= 14 12 j 22

e | =

Dva pohyblivé kontakty
su elektricky oddelené.

Kontakty s rovnakou
polaritou.



Koncové spinace

becne informacie

Kategéria vyuZitia

AC-15: prepinanie elektromagnetického zataZenia
elektromagnetovvyuZivajicichstriedavy prad
(>72 VA).

DC-13: prepinanie elektromagnetov vyuZivajlcich
jednosmerny prud.

Minimalna odpajacia sila/moment

Minimalna vel'kost sily/momentu potrebnéa na to,
aby spinaci prvok spdsobil zmenu polohy kontaktu.

Minimdalna sila/moment na dosiahnutie
niteného rozopnutia

Minimalna vel'kost sily/momentu potrebnéa na to,
aby spinaci prvok zabezpecil nutené rozopnutie kon-
taktu NC.

Diagramy pohybu a prevadzky

'
N P
v
I L£4447 L‘AAAAAA,
M m

C
e
- o

diagram v milimetroch

C
~
I
—
1

Diagram pre okamihové kontakty
Cu

Pr

fa—— Cp ——
~Ci>
21-22 3 i
e Zopnutie
I P ] < Uvolnenie

Ci| G

Diagram pre neokamihové kontakty
bez presahu

Pr

fa—— Cp ——f
*Cmﬂ
21-22 o

1314 -
Ci2

Cu

Zopnutie
diagram v stuprioch

P, Kf'udova (pokojova) poloha:
poloha spinacieho prvku, ked sa nan nevyvija
Ziadna sila.

a uvolnenie

P, Pracovna poloha:
poloha spinacieho prvku, na ktory pdsobi sila F1,
ked' kontakty menia svoju pévodnu kludovu polo-
hu.

P, Poloha niteného rozopnutia:
poloha spinacieho prvku, z ktorej je zabezpecené
ndtené rozopnutie.

L Poloha maximalneho pohybu:
Maximalna prijatelna poloha pohybu spinacieho
prvku, na ktory pdésobi sila F1.

P, Poloha uvol'nenia:
poloha spinacieho prvku, ked’ sa kontakty vracaja
do svojej pévodnej kl'udovej polohy.

C, Predpohyb:
vzdialenost medzi kf'udovou polohou P, a pracov-
nou polohou P,.

C, Pohyb nateného rozopinania:
minimdlny pohyb spinacieho prvku z kludovej
polohy, potrebny na zabezpecenie nateného ro-
zopnutia uzavretého kontaktu.

C, Presah pohybu:
vzdialenost medzi pracovnou polohou P, a polo-
hou maximalneho pohybu L.

C, Maximalny pohyb:
Vzdialenost medzi kludovou polohou P, a polo-
hou maximalneho pohybu L.

C, Rozdielovy pohyb (C1-C4):
rozdiel pohybu spinacieho prvku medzi pracov-
nou polohou P, a polohou uvolnenia P,.

C, Pohyb uvol'nenia:
vzdialenost medzi polohou uvolnenia P, a vol-
nou polohou P,

Poznamka: pre neokamihové kontakty C,=0,
C,,=predpohyb kontaktu 21-22, C ,=predpohyb
kontaktu 13-14.

Legenda:

mmmmmmmm  oznacuje kontakty v zopnutom stave

1 oznacuje kontakty v rozopnutom stave



PouZzitie

Orientéacia hlavy:
vietky série

Otocenie paky

Typ AP, AM

Nastavenie klfudovej
polohy péky s krokom 9°

Nastavenie kl'udovej
polohy péky s krokom 10°

Nastavenie smeru
ovladania je mozné
len pre série BP a BM
s pakou a kladkou

\/’@\\/ A&‘@\H \/’@\\/ \/’@%
& Er® @ E- 2 ®

Spo6soby ovladania
i o
|

A A

spravne nespravne

Cap

Cap s kladkou alebo pdka s kladkou

3ouii mun 43003001\ L1 N -

—|_|—
g fof
[ ] [

—

spravne

nespravne

O QO
o
] ]

nespravne
=
v

SO
[ [ ]

Pri relativne pomalom pohybe spinacieho prvku sa od-
poruca koncovy spina¢ s okamihovou spinacou jednotkou.




série AP, DP,BP; SP

Pouzitie ° pritomnost/nepritomnost
° polohovanie a obmedzenie pohybu

Lahko ovla I'né el hanické é spinac - . . e .
ahko ovladatel'né elektromechanické koncové spinace ponu prechédzanie/pocitanie objektov

kaju osobitné kvality:

° viditeI'né ovladanie Popis
° schopnost spinat vel'ké pridy (dohodnuty tepelny prad 10 A) Koncové spinace, vyrobené zo spevneného termoplastového
° elektricky oddelené kontakty sklenného vldkna UL-VO, pontikajt dvojitd izolaciu |-QR| a stupefi
° presné prevadzkové body (d6slednost) ochrany IP65.
o odolnost vo¢i elektromagnetickému ruseniu Kryt sa dodava v troch rozmeroch:
Tieto spinacCe su Ucelovymi detekénymi zariadeniami vdaka — AP, SP ... irka 30mm; — DP ... irka 50 mm;

nasledovnym charakteristikam: —BP ... $irka 40 mm;

Kryt Rozne ovladacie prvky:

° Sirka 30 mm s normalizovanymi rozmermi podla EN 50047 ° cap

° ¢ap s kladkou
° péka s kladkou, nastavitel'nd alebo nie, atd".
InStalované s pouZitim 4 skrutiek @3 pre Sirku

° irka 40 mm s normalizovanymi rozmermi podla EN 50041
° 3irka 50mm

Instalacia krytu: 30a 50 mm.
° 2x skrutky M4 v hornej ¢asti pre $irku 30 mm InStalované s pouZitim 4 skrutiek @4 pre Sirku
° 2 alebo 4x skrutky M5 pre Sirku 40 mm 40 mm.
° 2 alebo 4x skrutky M4 v hornej ¢asti pre Sirku
50mm Predny kryt:
° uzavrety s pouZitim skrutiek 3 pre 3irku 30
a 50 mm.

Spinacia jednotka:
° usporiadanie kontaktov: NO+NC, 2 NO, 2 NC
° natené rozopnutie
° okamihova alebo neokamihova
° tvar Zb: dva kontakty su elektricky oddelené
° |len pre sériu BP:
jednotka s 3 kontaktmi s nasledovnym
usporiadanim:
3NO,3NC,2NO+1NC, 1NO+2NC.

o zaklapny uzaver pre Sirku 40 mm.
Jedna tesniaca vlozka pre zaistenie tesnosti.

Privod:

1xvyvodka pre sériu AP, SP — Pg 11
1xvyvodka pre sériu BP—M20x 1,5
2 xvyvodka pre sériu DP — Pg 11

Pripéjacie svorky:

° blok 2 kontaktov: M3,5 (+, =) skrutka PZ2

° blok 3 kontaktov: M3 (+, —) skrutka

° zévitova hlava s kablovou svorkou

° znacenie je v stilade s normami EN 60947-1
a EN 60947-5-1

NO — rozopnuty, NC — zopnuty

Priklad oznadenia |A||p||3||1-||41|-|z|1|1|
KS — koncovy spina¢
X X X X |- X | X
v y sp o y
Sirka krytu: I Spinacia jednotka
A, S =38irka 30mm + 1 vstup pre kdbel 11: kontakty T NO + 1 NC
B = Sirka 40 mm + 1 vstup pre kdbel 20: 2 kontakty NO
D = Sirka 50 mm + 2 vstupy pre kédbel 02: 2 kontakty NC
Plastovy kryt —_— Len pre sériu BP:
. . 12: kontakty 1 NO + 2 NC
Vstupny otvor pre typ vyvodky S 21: kontakty 2 NO + 1 NC
° 3: vstupy pre vyvodku PG 11 (len pre série AP, DP, SP) 03: 3 kontakty NC
° 5: vstupy pre vyvodku M20x 1,5 .
Pozn. dodévané s plastovou krytkou 30: 3 kontakty NO
. Z: Zb okamihova
?Iastovg hlaxlg DP: W: Zb neokamihova (zavisld)
H_ﬁ’eri S:r:esériuaBP ’ X: Zb neokamihova bez presahu
Ovladacie hlavy: kédy 10 — 9999 Y: Zb neokamihova s presahom
22 5,4
Upeviiovacie otvor os |~ S g
p| ‘ y Jﬂé‘ - 1 N{s) :T: &
— plastové HY o @) 2eren ‘
} 2 xM20x1,5 < ! °
| 3 ) | )
i o 40, 054 | \
i %) L0
| so! 30
AP, SP 103 DP 57 BP m




série AP, DP,;BP) SP

Vieobecné technické udaje

Normy

Teplota okolia v blizkosti zariadenia
— pocas prevadzky
— pri uskladneni

Klimatickd odolnost
InStalacna poloha
Odolnost voci nérazu (podla EN 60068-2-27)

Zariadenia sa zhoduji s medzindarodnou normou
IEC 60947-5-1 a eur6pskou normou EN 60947-5-1.

—-25.... +70°C
-30.... +80°C

Podla EN 60068-2-30 a sol'nd hmla podla EN 60068-2-11
Povolené su vietky polohy.
50 g (Y2 sinusoidny néraz pre 11 ms) bez zmeny v polohe

kontaktov

Odolnost voci vibraciam (podla EN 60068-2-6) 259 (10 ... 500 Hz)bez zmeny v polohe kontaktov dlhsej
ako 100 us

Ochrana pred zdsahom elektrickym prddom (podla EN 61140) Il. trieda

Stupen ochrany krytom (podla EN 60529) IP 65

Pevnost (merané na 1 milién operécif)

Miniméalna odpaéjacia rychlost

Elektrické udaje

Menovité izolacné napatie U,

(podla EN 60947-1)

Menovité impulzné vydrZné napatie U,
(podla EN 60947-1)

Dohodnuty tepelny prad I, vo volnom prostredi

(podla EN 60947-5-1) ¢<40°C

Ochrana proti skratu Ue < 500 V ~ — poistky typu gG

(gh

Menovity pracovny prad 24V -50/60 Hz

I,/ AC-15 (podla EN 60947-5-1) 120V - 50/60 Hz
230V -50/60 Hz
240V - 50/60 Hz
400V —50/60 Hz

I_/ DC-13 (podla EN 60947-5-1) 24V —d. c. (js.)
125V —d. c. (js.)
250V —d. c. (js.)

Frekvencia spinania

Faktor zataZenia

Prechodovy odpor medzi kontaktmi

Pripojovacie svorky

Pripojovaci prierez vodicov

Oznacenie

Mechanicka Zivotnost
miliény
operdacif

Elektrickd Zivotnost (podla EN 60947-5-1)

“ okrem AP/DP. T42, T52, T5200, T55 a T5500: 25 g.

AC-15 — Okamihové 5

2

0,5 Q

03

Miliény operacii
7
7

0,2

0,1

0203 05 1 2 3 s 10
Prad (A)

0,1 mm (pri zdverovom bode)
neokamihové kontakty 0,060/okamihové kontakty 0,001 m/s

500 V (stupeni znecistenia 3)
A 600, Q 600 — podla UL 508 a CSA C22-2

6 kv
10A
10A

10A
6A
31A
3A
1,8A

2,8A
0,55A
0,27 A

3600 cyklov/h

0,5

25 mQ

M3,5 (+, —) skrutka PZ2 so svorkou (M3 pre kontakty 3 pélovej S])
0,75-2,5 mm?

podla EN 60947-5-1

AP-T, DP-T BP-H
15 mil. 10+12; 30+34; 38; 30 mil. 11+13; 31+33;
10 mil. 13; 41+48; 51+55; 61+75; 25 mil. 41+44; 51+54; 61+75;
>5 mil. 14; 35; 36; 91; 92; 98; 10 mil. 14; 19; 35+37; 91+93;

Kategérie vyuZitia AC-15 a DC-13
(faktor zataZenia 0,5 podla kriviek niZsie)

. Cozosazy N T\ N
AC-15 — Neokamihové (zavislé) , NN N e
) N e\
1 AN A
= N\ \\ ‘\
€ N ALY
g \ \
E‘ 0,3 \
g o2
0,1
1 2 3 5 10

Prid (A)




Plastové spinacellR¥65R="sirka 30 mm © Nitene

rozopnutie

Tvp Koncovy spinac's capom KSAP3T1x-y e
13| 21 01325 41 56 mm KSAP3T1x
\ ...... % e e 711 nylénovy cap
:; 2? L — - kOVOVY éap
0 1.6 3.2 5.6 mm
. 7b nmm e < KSAP3T1x 28 12,5
14 22 5 -X1 r =
13| 21 0 29 45 5.6 mm KSAP3T1x 8
\ ______ % Zb A < 0o g
14 22 13 Y11 o
1 21 0 1.5 31 5.6 mm ~
? ...... ? 7b numm—r——— <= KSAP3TIx A
12 22 -Wo02
13 23
P = S 56 ™ KSAP3T1x
\------\ Zb An e - _Wzo @ 30/3 30
14 24
" 21 01324 40 56 mm
...... 70 iomm—r—- KSAP3TIx
B ] — -Z02

13| 21% 02547 76 9.6 mm KSAP3T1x
------ Zb Bt Koncovy spinac s kladkou KSAP3T1x-
D —=——— I Y ysp y ©
13| 21% 0 32 6.0 9.6 mm KSAP3T—IX
...... VAR e T T13 | nylénové koliesk
26 _X.I.I y onove Kollesko
:;\—I zf . 5352 96mm KSAPIT] 211 %Erse IRV kovové koliesko
...... Zb AR < X [
14\ 22% 30 Y1 o
? 2‘? 2 neEs——2°" KSAP3TIx 0olg -
12 22 -Wo02 . ®©
U Sy et T KSAP3T1X ”
15 24\ -W20 @
11 21 .5 4. 4 .6 mm
? ...... ? 7b yummm—s . KSAP3TIx 30,3 30
B = -Z02
““I____fi% 2 nmmmmw " KSAP3T14 Koncovy spinac s kovovym ¢apom )
,j 2 Y P — -Z1 a prachotesnou manzetou KSAP3T14-y
13 21 0 1632 5.6 mm
\' ...... % zb nnmm—a < KSAP3T14
14 22 3 -X11
13| 21 0 29 45 5.6 mm KSAP3T14 28 12,5
...... Zh ARt > ) 1
15 22% = Y11 g
" 21 0 15 31 5.6 mm Al
11-12 = KSAP3T14 O O U]
? ...... ? AR e — e -
12 22 0 N
N S i KSAP3T14 "
15 24\ -W20 @
1" 21 01324 40 56 mm
? ...... ? zo ypmm—r—~ KSAP3T14 30,3 30
B e -Z02

Zb  wad e =

| % A KSAP3T3x Koncovy spinac s pakou a kladkou KSAP3T3x-y e

e — -Z11

13 2

| 0 60105 20mm  KSAP3IT3x

...... o =—— N
15 zj v 86 - -X1 12,5 plastovy cap
B2 0 102 146 210 mm = 5 kovovy cap

S Zb 1 Pt <m  KSAP3T3x
13 22 > Y11 =y
LT Sy YA KSAP3T3x -
12 22 -Wo02 S

™M

VA 2y s i 1 KSAP3T3X A
\ \ ‘w20 &8
11?“--2-1-? b }};}30 5.18.6 131 21.0>mm KSAP3T3x 303 o

A= -Z02




Plastové spinace

rozopnutie

P 65 <irka 30 mm © Nutené

iNACT Koncovy spinac s pakou
ZAPOJENIE SPINACI DIAGRAM Tvp
-- a plastovou kladkou KSAP3T3x-y S

13 21 04990 145 21.0 mm

ﬁl ------ % 20 iﬁg> KSAZP13 1T3x -T34 plastovy cap
:4 : FL ] — - — kovovy éap
Vo 7b ppm=—e S KSAP3T3x e
1} 22 8.6 -X11
T g ——— A0 KSAP3T3x
14\ 22 4 Y11
11?21? 7b jumm—r—<» KSAP3T3x
2l 22 -Wo02 o
U 2y put e 1 KSAP3T3x
14> 24\ -WZO @ S
11 “-_2_1_ - ;szo 5186 13.1 2140>mm KSAP3T3x 30/3 30
12 22 ;}}22 [ —— -202
13'....?1% 2 nnE—ee 20" KSAP3T35  Koncovy spinacs pakou a plastovou kladkou, s kovovym )
14\ 2 B e < -Z1 &apom a prachotesnou manZetou KSAP3T35-y
VT gy s B0 KSAP3T3S
15 2 7 86 -X11 212,5 a_'l 2,5
ST S e 20 KSAP3T3S [ 5
14\ 2 34 Y11 o =]
11?21? 7b ypEm—t— 7w KSAP3T35 ool N
12 22 -W02 (&)}
VT 2 gt e < KSAP3T35 A
S w20 &%
1 “--2-1- Zb g}}%0 5186 131 2‘|_O>mm KSAP3T35 3013 30
I e -Z202
13'-:1% s et M5 momm KSAP3T36  Koncovy spinad s pakou a plastovou kladkou, s kovovym
nj 2 ik e SR -Z1 c¢apom a prachotesnou manzetou KSAP3T36-y
13|--.-i% Zb 3 E e <n  KSAP3T36 %
14\— 22 8.6 -X11 612,5 9_1 2/5
13|_“j‘_ 25 %‘3}50 102 146 21.0:11 KSAP3T36 : i
15 22 4 -Y11 % A A
LT Y% KSAP3T36 IR
12 22 -W02 J ?\
U 2y put i 1 KSAP3T36 @
ﬁ 24\ -W20 &%
11 “-_2_1_ 2 ;}:50 518.6 131 21<O>mm KSAP3T36 0 "
12 22 B —— -Z02 i
ST e 2 2omm KSAP3T38  Koncovy spinac s pakou, plastovou kladkou o
1‘5 » HE -Z1 a kovovym ¢apom KSAP3T38-y
B 0 106185 20mm  KSAP3T38 1o

------ Zb e . ) 12
14\- 22% 151 -X11 17+23 Fé9’- 3:5
wl---.i% 70 pnmme < KSAP3T38 ] 6
15 22 o4 Y11 R ; L}
11?21? 7b yimm—t——j=n KSAP3T38
12 22 -W02 §
U 2y put i 1 KSAP3T38 "
ﬁ 24\ -W20 ¥ e
11?““2_1_? 2 ;}:50 88146 228 3240>mm KSAP3T38
12 22 NpE————— = -202 30,3 30
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Plastové spinacellR¥65R="sirka 30 mm & Nitené

rozopnutie

o Koncovy spinac s pakou
ZAPO S C (] T L
= a nylénou kladkou @18 KSAP3T41-y ©
13 21 o
L 70 npm—v .  KSAP3T41
,j " N ] -Z11 40
i 2l 0 21 37 74° 25
\' ...... % 7b e <»  KSAP3T41 -
1al 22 ¥ -XT Hh
13 21 0 35 51 74 N
# ...... % zb nuEmme <~ KSAP3T41
14l 22 * Y11 o] 5,5
11 21 o o
?z ...... ? 7b yumE—+— - KSAP3T41 -
12 22 -W02 m
13 28 o 18 74°
wl\l Zb pu e .~ KSAP3T41 |
L W20 & 30,3 30
11 21 017 30 46 74° .
...... zb summm—: .  KSAP3T41
B e -Z02
13 21 o - 7, W 2
ﬁI ______ % 2 nnmm—_e .  KSAP3T42 Koncovy spinac s pakou )
al 2 B — - -Z1 a gumenou kladkou 50 KSAP3T42-y
13| 21 0o 21 37 74°
______ Zb AR = KSAP3T42 250 43,5
14 22 30 -X11 —
n o7 KSAP3T42
\» ------ % Zb  wad F - Y'I 'I @3
14 22 - 3
11 21 P
?z ...... ? 7b yumE—+— - KSAP3T42 N 9
12 22 -W02 Dog -
13 23 0 18 74°
wl\l 7b  pu — - KOAP3T42 a
14 24 -W20 @
11 21 017 30 46 74° =
5 AP3T42
...... b LpE—t—- KSAP3 30,3 30
B ] -Z02
13 21 o 2, ’ v P
ﬁI ______ % 2o numeme_v ",  KSAP3T45 Konc9vy spinac¢ s lomenou pakou )
Wl e ——— -Z1 a nylénovou kladkou @18 KSAP3T45-y
13 21 o
\' ...... % Zb I <~ KSAP3T45 48,8
1l 2 * -X11 155
13 21 o A
§ ...... % 7b ppmms T .~ KSAP3T45 ik
14l 22 1 Y11 5,5 ya
11 21 P
e @ ° .
12 22 -W02 fa) -
13 23 0 18 74°
%\' Zb pu e .~ KSAP3T45 A
14 24 -W20 @
1 21 017 30 46 74°
1112 KSAP3T45
? ______ ? Zb f}jﬁ-E: 702 30,3 30
12l 22 ABE——— = =
13| 21 010°22°  38° 74° . , o . "
\ ------ Zb i~ KSAP3T48 Koncovy spinac s keramickou pakou KSAP3T48-y ®
A N ] -Z11
13 21 ° ° o
1 2 b KoAPSTAS .
14 22 & -X11 o11,5 .(2_6,7
13 2 0 26° 420 74° e
# ...... % Zb A KSAP3T48
14 22 " -Y11 ©
1 21 0 12° 28° 76 R‘
...... 7b nuEE—r—— < KSAP3T48 of|
B . -W02 § D
B o - ' KSAP3T48 e
\\ Zb EhC e R
Wl o -W20 &8 2
1 21 010°31°  37° 74°
______ Zb N KSAP3T48 30,3 30
ol » T -Z02




Plastové spinacellR¥6SESirka 30 mm © Niiten

rozopnutie

o Koncovy spinac s nastavitel'nou
ZAPOJENIE SPINACI DIAGRAM Typ L "
-- pakou a nylénou kladkou KSAP3T51-y ©
) 21 017 31 47 740 KSAP3T51
...... Zb et —
14\ j i e—— -Z11 "
13 21 0 21 3 74° 18 34
\' ...... % Zbo BREE g < KSAP3TST e ‘:
14 22 30 'X11 4
9 % 2y . KSAP3T51 o
------ 1314 NS )|
15 22 18 Y11 ]-1 > S ,_]
i 21 0 19 37 74° N
1112 KSAP3T51 oI
...... Zb NEEE———J == Si ol
12? 22? 'WOZ - g
U S s i . KSAP3TS1 ©
15 24\ -W20 & = —
Ut 2 017 30 46 74° f
? ...... ? zb nuEm—:—»~  KSAP3TSI
el 2 A= -Z02
13'____?_% sy nume——7 " KSAP3T5100  Koncovy spina¢ s nastavitelnou ozubenou o
14\ 2 B e = -Z11 pakou a nylénovou kladkou KSAP3T5100-y
wl----i Zb %éiﬁf(gﬁ“;> KSAP3T5100 41 krok 2mm
1) 22 * -X1 218 ‘—ﬂ34
ki e 27" KSAP3T5100 :
------ Zb % L U
T = m
YTl g gyme——"". KSAP3T5100 e T
12 22 -Wo02 -[ T I_]
A S e i . KSAP3T5100 i 2 !
14\ 24\ 'WZO @ m
U & 017 30 46 74° L
? ______ ? Zo hEEEEE——~ KSAP3T5100 30,3 30
12 20 B — -Z02
13'____?_% 7o nume 7 7. KSAP3T52  Koncovy spina¢ s nastavitelnou pakou
14\ 2 i - -Z11 a gumenou kladkou 850 KSAP3T52-y ®
1) % 2 nnmm—e_2 .. KSAP3T52 445
13 22 0 -X11 250 32,5
13 21 0 35 51 74° 3
§ ...... % Zb 3t <~ KSAP3T52 .
14 22 1 'Y11 ul
L ¥ " KSAP3T52 29
...... Zb 1% - N
12? 22? -Wo02 J‘_( Hﬁ i 1
N e s <~ KSAP3TS52 GHE 8
I -W20 & -
Ut 21 017 30 46 74° ~—
112 KSAP3T52
______ Zb inEE——»
12? 22 ? A= -Z02 30,3 30
‘3|___f1_% o wpelel 7" KSAP3T5200 Koncovy spina s nastavitefnou ozubenou o
14\ 22 B — - -Z11 pakou a gumenou kladkou 850 KSAP3T5200-y
ml----i% Zb et <~ KSAP3T5200 44,5 krok 2mm
1) 22 % -X11 250 32,5
13 21 ° 3 . :
\' ...... % Zb i et =~ KSAP3T5200 .
A * Y11 i
”?21? 7o yumE—r— -~ KSAP3T5200 A3
12 22 -Wo2 JE % 0‘IE 1
N Sy pl e, KSAP3T5200 et 9
15 24\ W20 @ A ”
i 21 017 30 46 74° ~
12 KSAP3T5200
______ Zb e
j J == -Z02 30,3 30




Plastové spinacelli

ZAPOJENIE SPINACI DIAGRAM Typ

GISER: (112’30 mm

Koncovy spinac s nastavitelnou pakou

a nastavitel'nou gumenou kladkou 50 KSAP3T55-y

© Natené
rozopnutie

e

U oY KSAP3T55
ﬁ ------ % “ az - 250 51+70
14 20 3 e—— -Z] 1 ﬁ
b et T KSAP3T55
\- ------ % Zb u T - -X11 :ﬁ
14 22
I 2" KSAP3T55 w =
\» ------ % Zb  wad - - Y11 2 g
B ] 2 ]
?z ...... ? 7b yumE—+— - KSAP3TSS ) 2
12 22 -W02 -
VT 2y e <~ KSAP3TSS b
15 24\ -W20 3§
U 2 017 30 46 74° 303 30
? ------ ? 7o iommm—:—~ KSAP3TSS
12 22 ;H% B« -ZOZ
13'----?% sy nome Y . KSAP3T5500 Koncovy spinac s nastavitenou ozubenou pakou o
14\ 2 B ] = -Z11 a nastavite'nou gumenou kladkou 850 KSAP3T5500-y
10 02 7 7 KSAP3T5500 )
...... Zb B ) = 51+70 rok 2mm
15 22% 30 -X11 250 ="
18 21 0 35 51 74°
\l ...... % 70 nuEm < KSAP3T5500 C@):,,{}
14 22 1 Y11 ; -
UL a7 KSAP3T5500 S
12 22 'WOZ T ,.,I’ I—]
A o 2 KSAP3T5500 !
\\ Zb Bl .
wl -W20 & b
Q 2l 017 30 46 74° i
? ______ ? 2 il KSAP3T5500 - .
12 22 2122 B 1« -ZOZ
13'..._?% 2 aume ", KSAP3T61  Koncovy spina¢ ovladany nerezovou pruZinou 5
1‘5 22 B P —— -Z1 s nylénovym nastavcom KSAP3T61-y
13 21 D 5P e
\l ------ % Zb B KSAP3T61 .
14 22 30 -X11
13 21 o 250 e
# ------ % Zb e <~ KSAP3T61
4l 2 8 Y11 N
11 21 0 19° 740 _
------ zb sum——— < KSAP3T61 o
o -W02 S
13 23 . .
#l\l Zb %%i}?;ogls—”<- KSAP3Té61 0lolg—
o -W20 &
0 2 017°30° 74
s 7 KSAP3T61
? ______ ? = -202 303
12 22 21-22
N 2 anmem_".  KSAP3T62 Koncovy spinac ovladany o
14\ 2 T e -Z11 nerezovou pruzinou KSAP3T62-y
13 21 ® 5P e
\' ------ % Zb B -~ KSAP3T62
14 22 30 _X11
13 21 o 350 .
\' ------ % Zb R -~ KSAP3T62
14 22 18 'Y11
11 21 0 19° .
% ...... ? 7b pimE—— - KSAP3T62
12 22 'Woz
13 23 o 18 e
%\' 7b  pu — - KOAP3T62
14 24 -W20 @ .
0 & 017° 30° 740
KSAP3T62
------ Zb el
12? gj ApE———— = -Z02 30,3




Plastové spinacellR¥6SESirka 30 mm © Niiten

rozopnutie

Tve Koncovy spina¢ ovladany tyckou @3 KSAP3T7x-y )
1\}'""?1% Zb ﬂﬁ%; KSAP3T7x shoIaminétové tycka
al 22 B —— -Z11 36 nerezova tycka
LS e 0 21 37 74°
\' ------ % Zb 1iEE—amm - KSAP3T7x
14l 22 0 -X11
13 21 °
# ...... % 7b e KSAP3T7x o3
14l 2 R Y11 o )

1 21 B > pt! Al
;l ...... ? 7b yumE—+— -~ KSAP3T7x g i
12 22 -Wo02 o/ dp é
13 23 0 18 740
ﬁl\l Zb 5 e .~ KSAP3T7X .
" w20 & .
i 21 Zb %}:5%"» KSAP3T7x 30,3 30L
12 22 ;H% [ ——— -ZOZ
B 017 3N 47 74 KSAP3T7x
...... Zb PSS! P )
15 zj NrE—————— 7N Koncovy spinac¢ ovladany tyckou g6 KSAP3T7x-y )
gy = 0o 21 37 74°
\ """ % R e KS/_\)I(?J X I A 22— [373] nylénové tycka
:; E? sklolaminatova tycka
0 35 51 74
\l ...... % 7b inmm < KSAP3T7x
ul 2 8 Y11
11 21 ° n,
...... 7o yumE—r—J-~ KSAP3T7x 2
12 22 'Woz é
13 2 0 18 74° £
\'\' 7o -~ KSAP3T7x
wl s -W20 &8¢
11 21 o
...... 7o yomm—1 - KSAP3T7x
I e -Z202
13 21 . " L o L .
ﬁl ______ % 2 anmme—en.  KSAP3T75 \I,(oncovy spinac ovladany 5 o
l 2 B P — - -Z1 Stvorhrannou ocelovou ty¢kou KSAP3T75-y
13 21
\' ...... % Zb EE— e < KSAP3T75 y
14 22 0 -X11 H H“
13 21 0 35 51 74
# ------ % Zb i < KSAP3T75 s
1al 2 Y11 )
1 2 0 19 37 74° ) “
...... zb numm—r—— < KSAP3T75 L& 2
H = -W02 J—@f ] ]
13 23 o 18 740 10j|o g
%\' 7b il Ee .~ KSAP3T75 i
ol -W20 & | |=
1 2 017 30 46 74°
------ 70 nummr——r .  KSAP3T75 o3 —
I P — -202
13'____?1% 2 numme————.  KSAP3T91 Koncovy spina¢ multismerovy ovladany nerezovou o
1‘5 2 e = -Z11 pruZinou s drétovym ukonéenim KSAP3T91-y
13 21 o
\l ------ % 2 %;:%foiaﬁ<» KSAP3T91
14 22 2 'X11
13 21 0 250
\' ------ % Zb e <~ KSAP3T91
14 22 12 'Y11 B g‘]lz
b . KSAP3TO1 g -2
12l 22 -W02
13 23 °
ﬁl\l 7b il T .~ KSAP3T91 Jolg
1l -W20 &8 .
1 2 012° 22°
12 KSAP3T91
------ Zb s ]
1 j J NpE————— = -Z02 30,3 30




Plastové spinacellRY65R <jrka 30 mm e

rozopnutie

Zavojenie | SpiNaCi DIAGRAM - Konvc.ovy spinas‘ mul'tismerovvy oylédany nerezovou )
pruzinou s nylénovym ukoncenim KSAP3T92-y

13 21 o
_ 70 apmm»  KSAP3T92
14\ 2 ] —— -Z11
13 21 ® W
\l ------ % Zb T KSAP3T92
14 22 a2 -X11
13 21 0 250
# ...... % 20 e == KSAP3T92 3}
1al 2 Y1 3
11 21 Q
...... 7b sumE——— < KSAP3T92
12 22 'WOZ
13 23 0 13°
\l\l 7b  pu — - KSAP3T92 o
Wl e -W20 3§
11 21 o 5o
...... zb ypmmw———,.  KSAP3T92 30,3 20
12 22 HE B« -ZOZ
13\'21% Zo e~  KSAP3T93  Koncovy spina¢ multismerovy 5
wl 2 N el = -Z11 ovladany nerezovou pruzinou KSAP3T93-y
13 21 0 o 7
\l ------ % Zb %;:%§$°ﬁ<- KSAP3T93 ¥
14 22 2 -X11
13 21 o 250
\l ------ % Zo AR -~ KSAP3T93
14 22 12 Y11
11 21 0 o g
...... 7b yiEmE——— < KSAP3T93 S
12 22 -WOZ
13 23 0 13°
\'\' Zb h E— -~ KSAP3T93 .
l o -W20 &8 o
Q & 012° 22°
...... zb yumms———— - KSAP3T93 —
B e -Z02 ,
e 00920 56 mm KSAP3TO8
...... Zb A T — PN L L. _
14\ zj e— 711 Koncovy spina¢ ovladany tahom KSAP3T98-y )
13 21 0 1.0 56 mm
\l ------ % Zb T = KSAP3T98
14 22 : -X11
13 21 0 20 5.6 mm
§ ------ % Zb e <~ KSAP3T98
14 22 ! Y11 N
11 21 ) 6 mm
------ 7b jiE———1n KSAP3T98 5
ol 2 -Wo02 S
13 23 0 18 5.6 mm .
\l\l 7b pyl e <~ KSAP3T98 o
o -W20 &
Poznamka: Spinaci diagram znézornuje polohu spinacej jednotky 30,3 30

s uZ napnutym lankom




Kovové koncoveélspinace

serie KS-10

PouzZitie

Koncové spinace typu KS-10 sa pouZivaju na ovladanie
riadiacich obvodov. Kryty koncovych spinacov st z Al zliati-
ny, osadené tesniacou vyvodkou Pg 13,5. Svorky umoZiu-
ju pripojenie vodicov 0,75 — 1,5 mm?Z. Pohyblivy kontaktny
systém je u oboch spinacich jednotiek mostikovy s dvoji-
tym prerusenim. Vlastné kontakty su zo zliatiny striebra.

Popis

Koncové spinace typu KS pozostdvaju z vlastnej spinacej
jednotky, krytu a ovladacieho pohonu. Podla druhu zabu-
dovanej spinacej jednotky s okamihové, alebo neokami-
hové (so zavislym pohybom kontaktov na pohybe ovlada-
cej Casti).

Spinacia jednotka okamihova pozostava z izolacného
telesa, na ktorom st upevnené 4 pevné kontakty, ktoré za-
roven sliZia ako pripojovacie hlavickové svorky. Spinacie
obvody nie su elektricky oddelené podla EN 60947-5-1.
Spinacie jednotky okamihové maju vstavany sytém pre nd-
tené rozopnutie kontaktov. Dovolena ovladacia sila okami-
hovej spinacej jednotky je 100 N.

Spinacia jednotka neokamihova sa vyréba so spinacim
reZimom bez presahu (KS 10-01, — 04) alebo s presahom
spinania kontaktov (KS 10-02, — 05). Spinaci reZzim je vy-
znaceny na diagramoch spinania.

Pohony koncovych spinacov su pre celné ovladanie (Cap
I, Cap 1, Cap s kladkou) alebo pre bo¢né ovladanie (paka s
kladkou, nastavitelna pédka s kladkou, ovlddacou tyckou a
pruZznym ndastavcom).

Typ KS 10 — 8x je rieSeny pre ovlddanie tahom lanka na
ovladdaci ¢len. Pri instalacii je potrebné pocitat s vahou
ovladacieho lanka, vid. pokyny pre instalaciu. Pohony
paka s kladkou, nastavitelna péaka s kladkou a ovladdacou
ty¢kou maju tzv. smerovy pohon, t.j. umoZiuju nastavit
ovladaci pohyb:

— oboma smermi

— zlava doprava

— sprava dolava

Kontakty — pohyblivy kontaktny systém je u obidvoch
spinacich jednotiek mostikovy s dvojitym prerusenim.

Vyhotovenie

Nechrénené — IP 00, alebo kryté — IP 66 podla
EN 60529.

Koncové spinace oznacené v katalégu a na typovom 3titku symbolmi
© — maju natené rozopnutie (v spinacom diagrame st oznacené bodkou).

&8 — nemaju nitené rozopnutie

U KS ovlddanych pruZinou nie je mozné bod rozopnutia konkrétne definovat.
Zb — koncové spinace maju elektricky oddelené pohyblivé kontakty.

Za — koncové spinaCe nemaju elektricky oddelené kontakty.

Kryt
°Sirka 40 mm s normalizovanymi rozmermi podla EN 50041

Instalacia spinaca:
° 2 alebo 4 x skrutky M5 pre Sirku 40 mm

Spinacia jednotka:

° usporiadanie kontaktov: NO + NC

° ndtené rozopnutie — len u okamihovej

° okamihova alebo neokamihova

° tvar Zb: kontakty su elektricky oddelené
u neokamihovej

° tvar Za: kontakty nie su elektricky oddelené
u okamihovej

Pripajacie svorky:

o skrutky M3,5

°znacenie je v silade s normami EN 60947-1
a EN 60947-5-1

Rozne ovladacie mechanizmy:

° cap

° cap s kladkou

o paka s kladkou, pédka s ty¢ou nastavitel'na
alebo nie, s pruznym nastavcom a ovlada-
na lankom.

InStalované s pouzitim 4 skrutiek @ 3 mm

Predny kryt:
° uzavrety s pouzitim skrutiek M4

Privod:
1xvyvodka Pg13,5

Vnutorna a vonkajsia svorka pre pripojenie
ochranného vodica PE - skrutka M4




Kovové koncovefspinace®

serie KS-10

KId¢ oznacenia |

sl Lo -[ ][]

L&

HIRRICE R ESES

Spinacia hlava

: samostatna spinacia jednotka

: spinacia hlava s capom g7 mm

: spinacia hlava s capom g12mm

: spinacia hlava s capom a kladkou

: spinacia hlava s pékou a kladkou

: spinacia hlava s pakou a tycou

: spinacia hlava s pruZnym nastavcom

: spinacia hlava s nastavitel'nou pdkou a kladkou
: spinacia hlava ovladana lankom

CONOAUNAWN=O

Vieobecné technické udaje

Normy

Teplota okolia v blizkosti zariadenia — pocas prevadzky
Klimatické odolnost

InStalacna poloha

Odolnost vo¢i ndrazu (podla EN 60068-2-27)

Odolnost vodi vibraciam (podla EN 60068-2-6)

Ochrana proti Grazu elektrickym prddom (podla EN 61140)
Stupen ochrany krytom (podla EN 60529)

Minimélna ovladacia rychlost
" g — gravitac¢né zrychlenie
Elektrické udaje
Menovité pracovné napatie U.
Menovity pracovny prid podla kategérie pouZzitia
l./AC-15 (podla EN 60947-5-1)

l/DC-13 (podla EN 60947-5-1)

Menovité izola¢né napatie U; (podla EN 60947-1)
Menovité impulzné vydrZné napatie Uinp

Dohodnuty tepelny prid vo vol'nom priestore Iy,
Stupen znedistenia

Ochrana proti skratu U.<500V~ — poistky typu gG (gl)
Podmieneny skratovy prad

Mechanicka Zivotnost

Elektricka Zivotnost (podla EN 60947-5-1)
AC-15 (plati pre jednotky 01, 02)

Jednosmerné vypinanie DC-13

okamihova jednotka

1.10° 5.10° 1.10¢ 2.10°

Spinacia jednotka
| 1: Zb neokamihova

240V~

220V=

| 2: Zb neokamihové s presahom
3: Za okamihovad s nitenym rozopnutim

Zariadenia sa zhoduju s eurépskou normou EN 60947-5-1.
+85°C

Prostredie normélne a TH 17

Povolené su vietky polohy

7 g* bez zmeny v polohe kontaktov

50 Hz bez zmeny v polohe kontaktov

l. trieda

IP 66**

0,005m/s

" Krytie KS 10-0x (nechrédnené prevedenie) ma stuperi ochrany IP 0O

500V~, 220V=

3A

0,65A
500V~
2,5kv

10A

3

10A

1000A
3.107 cyklov

500V; 0,1 A: 3.107
500V; 0,5A:1,5.107
500V; 1A: 1.107
500V; 4A: 2.10°
400V; 5A: 1.10°
24V; 10A:

48V/10A; 0 ms
110V/1,5A; 20 ms
220V/0,65A; 20 ms

Zavislost elektrickej Zivotnosti okamihovej spinacej jednotky na pracovnom pruide |,

5.10° 1.107 2.107 3.107 trvanlivost (pocet zapnuti)




Kovové koncovelspinace®

serie KS-10

Pokyny na instalaciu, prevadzku a adrzbu

koncovych spinacov KS 10

In3talacia

Upevnovacie otvory pre KS—podla rozmerového na-
kresu. Kryty KS10 si kovové, teda ide o spotrebic trie-
dyl. z hladiska ochrany pred Grazom elektrickym prua-
dom. Pri instalécii je potrebné pripojit do ochrannej
svorky PE ochranny vodi¢. TaktieZ je potrebné utesnit
vstupny kabel tak, aby bolo dodrzané krytie IP66. Me-
novity prierez vodicov pripojovacich svoriek je 1,5 mm?2.
Typ KS10-8x je rieSeny tahom lanka na ovladaci ¢len.
Véaha ovladacieho lanka, ktoré ovplyviuje ovladaci clen
KS 10-8x, nesmie byt vacsia ako 1,5 kg, aby bola za-
bezpecena spolahliva funkcia spinaca.

30 mm

Upeviiovacie otvory

8 mm

80 mm
60 mm

40 mm

Spo6sob ovladania

Pri pouziti pohonov ¢ap s kladkou, paka s kladkou,
ty¢ a nastavitelna péaka s kladkou je moZné otocit cely
pohon do Styroch réznych poléh vzdy o 90 ° (obr.1).

obr.1

Smerovy pohon u spinacov KS 10 — 4x, KS 10 — 5x
a KS 10 — 7x umoZniuje nastavit ovladanie spinania sprava
dolava, obojstranne alebo zlava doprava. Dosahuje sa to
natocenim polozostavy vyliskov v pohone podla obr. 2.
BeZne st dodavané s obojstrannym ovladanim.

Udrzba KS pocas prevadzky

KS10 nepotrebuju pocas prevadzky zvlaStnu adrzbu.
Je potrebné, aby nedoSlo k znecisteniu ovladacieho
mechanizmu natol'ko, aby necistota branila jeho ply-
nulému chodu. V pripade oxidéacie ¢apu doporucuje-
me jemne premazat silikénovym olejom — sprejom. Pri
prestavovani smeru ovlddania podla predchadzajicich
obrézkov upozorfiujeme na nutnost odskusania ply-
nulého chodu prestaveného ovlddacieho mechanizmu.

obr.2

Pri ovladani — pohonny cap | (KS 10 — 1x), cap Il
(KS 10 — 2x) a cap s kladkou (KS 10 — 3x) je nabehova
rychlost ovladacieho zariadenia:

L]

V_..=0,005ms?;

v =1 ms™’ ’ég‘
a=20+30°; 5”;1; i
V_ =0,005ms"; Fil
V_..=0,5ms’

Pri pohonoch péka s kladkou (KS 10 — 4x), nastavi-
telna paka s kladkou (KS 10 — 7x) je ndbehova rych-
lost ovladacieho zariadenia:

a=20-45°; z
V_..=0,005ms’
V. . =15ms?

Pre pohon péka s tycou (KS 10 — 5x) je ovladacia
rychlost:

V_..=0,005msT;

V. =15ms’

Pre pohon pruznym nastavcom (KS 10 — 6x) je ovla-
dacia rychlost:

V_.. =0,005msT;

V. . =1,0ms

V katalégu znacené spinacie vzdialenosti a uhly st v
tolerancii + 20 %.



Spinacie jednotkyAlIRIOO="" pre KS-10 @ Nitene

rozopnutie

Spinacie jednotky Vstavana jednotka so zavislym ovladanim KS 10-0x
11 23| 0 3 5 7 mm
? ,,,,,, [ 2 BEE——— <> (5 10-01 {¥) o5 10
12 24 |
|
:0 ul
0
15 23| 0 3 7 mm ~
? ,,,,,, R -~ KS 10-02 &%
16 24 | —
31 26
Vstavana jednotka okamihova KS 10-03 ®
13 21 0 14 2731 34mm 25 10
e % Za e (5 10.03 H i
g o p—— ] J;L |
T T \O
sTe
31 26

Samostatna jednotka
so zavislym ovladanim KS 10-04,10-05

11 23| " 120 3 5 7 mm 22,5
? ,,,,,, ( Zb BEE==——ami <> KS 10-04 (B o5 10
12l 24 [
CEEEY :EL
O
15 23 0 2 3 7 mm el
? ,,,,,, |2 5 e <~ S 10-05 (%)
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Samostatna jednotka okamihova KS 10-06 ®
22,5
13| 21 0 14 2731 34mm
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o |

I.
f
54
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Kovové spinacellPX66ME=sirka 40 mm @ Nitene

rozopnutie

Koncovy spinac s capom @7 KS 10-1x @
11 23| N 12o 2 3 5 7 mm
? ,,,,,, [ B HE=—=—=Ks 1011 o7 16
12 24 -
=
d @ e
15 23| 0o 2 3 7 mm S
? ,,,,,, (7 Zb e <= KS 10-12 ¥ 8 -
16 24
el
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14 22 B4 =
- oL Koncovy spinac s capom @12 KS 10-2x @
? ,,,,,, [ < Ks 10-21 ¥
12 24
212 7 _16
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% ,,,,,, | E— = K 10-22 ) [J @
16 24 :
U % F
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40 39_|
- S Koncovy spinac's capom a kladkou KS 10-3x S
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ffffff [ 2 sy =~ K5 10-32 &
4 [J@le}—f 0
]
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S o Koncovy spinac¢ s pakou a kladkou KS 10-4x ®
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15? s ¥ o KS 10-42 ¥} ’
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Kovové spinacellPX66REsirka 40 mm & Niitené

rozopnutie

Koncovy spinac s pakou a ty¢ou KS 10-5x ®

0 25° 43° 82

1 23
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45 U
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il

- o Koncovy spina¢ s pruznym nastavcom KS 10-6x ®
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Koncovy spinac @)
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? 777777 |( 2 e (S10.71 s nastavitel'nou pakou a kladkou KS 10-7x
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